Especificaciones

HydroBoat 1200MB

Dimensiones del casco

1185 mm x 593 mm x 397 mm

Peso operativo

33 kg (incluso bateria y sensores)

Material del casco

Fibra de carbono

Fisicos
Resistencia al viento y a las olas  Nivel 3 de viento y nivel 2 de oleaje
Grado de proteccion (IP) P67
Tipo de hélice 2 x 1000]W motor sin escobillas de corriente continua
Velocidad méaxima 5m/s
Alimentacién Autonomia de la bateria 12 km por baterfa a 1.5 m/s (incluye 2 baterfas)
eléctrica Control de direccién Giro sin motor de direccion

Seguridad de la bateria

Indicador de energia, proteccién contra alta temperatura/sobrecorriente/cortocircuito

Comunicacién y
control

Tipo de control

1.3 km mediante 2.4 GHz; ilimitado mediante red 4G

Tipos de correccién GNSS

Radio; red; correccion por controlador; PPP

Modo de navegacion

Manual, piloto automatico, retorno automatico

Cémara

Video omnidireccional de 360°

Sensor anticolision

Distancia de deteccion: 10-30 metros

Caracteristicas

IMU integrada

Precisién de posicion: <1 m/3¢ s Precision direccional: <2.1°/h

Medidas de seguridad

Retorno y marcha atrés por bateria baja y aguas poco profundas. Evasién automética de obstaculos.

Sistema de Sonar Integrado

Tipo Integracién todo en uno del transductor, unidad de cubierta, IMU y GNSS
Frecuencia de trabajo 400KHz
Alcance 0.2-200m
Cobertura de escaneo 30°-150°
Angulo del haz 1.4°x1.7°
Fisicos Resolucién vertical Tem
Numero de haces 512
Frecuencia de emisién (ping rate) ~ 60Hz
Estabilizacion horizontal 10°
Peso (en aire) 1.7kg
Dimensiones 169*166*50mm
Temperatura de funcion/almacenamiento -4C~40C/-20C~60C
Sistema satelital GPS, BDS, GLONASS, Galileo, QZSS, SBAS, L-Band
Precision de posicionamiento H: £8mm+1ppm, V: £20mm-+Tppm
Rendimiento Precisién de rumbo 0.08° (con linea base de 2 m)
Precision de cabeceo y alabeo  0.03°
Precisién de oscilacion vertical 5cm or 5% range
Salida en tiempo real de datos XYZ
IMU integrada con calibracién libre
Caracteristicas Inversion de velocidad del sonido, sin necesidad de perfilador (SVP)

Batimetria multihaz

Imagen de escaneo lateral

*Specifications are subject to change without notice. We reserve the right of final interpretation.
*All listed parameters are either theoretical values or measured under controlled conditions.
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Solucidn multinaz simplificada para USV

'l- Designed by Sweden




El HydroBoat 1200MB es la Gltima solucién USV multihaz de SatLab, que combina tecnologia probada de embarcaciones no
tripuladas con el HydroBeam M2 MBES (ecosonda multihaz). Compacto y facil de desplegar, proporciona levantamientos
hidrogréficos eficientes y precisos, al tiempo que reduce el tiempo de configuracién y la complejidad operativa. Disefiado
para entornos de aguas interiores y zonas costeras, su estructura ligera y agil garantiza un rendimiento fiable en situaciones

donde la precision es fundamental.

Gracias a sus controles intuitivos y su interfaz facil de usar, el HydroBoat 1200MB permite que equipos pequefios obtengan

resultados profesionales con un esfuerzo minimo. Al equilibrar rendimiento, simplicidad y coste, representa una solucién

confiable y rentable para los topdgrafos que buscan un sistema USV multihaz totalmente integrado.

Computadora industrial

Camara

LELETH. [
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Bateria

HydroBeam M2

@ Flujo de trabajo ultra-integrado

Basado en una avanzada plataforma de control no
tripulada, el sistema integra de forma eficiente todo el
flujo de trabajo desde la adquisicion de datos hasta la

entrega de resultados.

@ Nube de puntos 3D en vivo e
imagen de escaneo lateral

Nube de puntos XYZ en tiempo real e imagenes de
escaneo lateral en multiples terminales: visualizacion y

monitoreo mientras se realiza el levantamiento.

€) Correccion de velocidad
del sonido sin SVP

Impulsado por SPIN (Inversion del Perfil de Velocidad
del Sonido), el sistema garantiza una correccién precisa
de la velocidad del sonido sin necesidad de
dispositivos SVP adicionales.

Listo para comenzar a medir en menos de
cinco minutos—sin necesidad de instalacion
ni calibracién. El control basado en Android y
la vista previa de datos en tiempo real
simplifican la configuracién en campo.

Reduce los costes gracias a su disefio todo en
uno—no se requiere SVP por separado,
alquiler de embarcaciones ni personal
adicional. Menos hardware, menor necesidad
de formacién y entrega de proyectos mas
répida.

Cubre hasta 7.5 veces mas area que los
sistemas de haz Unico. Los 512 haces y el
amplio angulo de barrido mejoran la
eficiencia de adquisicién, transicion y
procesamiento.

Proporciona datos batimétricos y de
objetos precisos y de alta densidad,
incluso en aguas poco profundas o con
obstaculos. Cumple y supera los
estandares de la IHO, CHS y USACE.



