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GPS (L1C/A, L1C, L2P(Y), L2C, L5) 
BDS (B1I, B2I, B3I, B1C, B2a, B2b) 
GLONASS (L1, L2, L3) 
Galileo (E1, E5a, E5b, E6) 
QZSS (L1, L2, L5, L6*) 
NavIC (L5)
SBAS (L1, L2, L5)  
PPP (B2b-PPP, Galileo E6-HAS)

Comunicación

Comunicación

Radio UHF Interno

Sede central:
GEOSOLUTION I GÖTEBORG AB
Stora Åvägen 21, 436 34 ASKIM,
Sweden

Warsaw, Poland
Jičín, Czech Republic
Ankara, Turkey
Scottsdale, USA
Singapore
Hong Kong, China
Dubai, UAE

www.satlab.com.se

Bluetooth: 4.0 / 2.1+EDR, 2.4 GHz / NFC
Wi-Fi: frecuencia 2.4 GHz, permite 802.11 b / g / n 
Frecuencia: 410-470 MHz      C : 116 

: 0.5 W / 1 W / 2 W ajustable
: HI-TARGET,

TRIMTALK450S, TRIMMARK III, TRANSEOT, SATEL, ect. 
:   3~5km, 8~15km

Físico

7.2 V / 6900 mAh 

Carga:
 ( Soport  5V 2.8A Tipo-C 

USB ) :≤0.97 kg ( )       
:8GB ROM 

IP68

MIL-STD-810G,

-40℃~+75℃
-55℃~+85℃

m iente

Humedad

I / O Interfa
 

Formato de datos 
1Hz-20Hz.
GNS, Rinex
VRS, FKP, MAC; soporta NTRIP protocolo 
RTCM 2.x, RTCM 3.x, C
NMEA-0183

24O117

Made by Sweden

H:2.5 mm + 0.1 ppm RMS / V:3.5 mm + 0.4 ppm RMS
H:2.5 mm + 0.5 ppm RMS / V:5 mm + 0.5 ppm RMS
H:8mm + 1 ppm RMS / V:15 mm + 1 ppm RMS

: 10 min para base and 5 min para 
rover : >99.9%
H: 10cm / V: 20cm
H:±0.25m+1ppm RMS  l  V:±0.5m+1ppm RMS  l  SBAS:0.5m(H) H:8 
mm+1ppm RMS / V:15 mm+1 ppm RMS

:  <10 s   
:  > 99.9%

1 Hz, 5 Hz 10 Hz
:< 45 s   :< 30 s   

:< 2 s 

8 mm +0.7 mm / °tilt (0° ~ 60°)
H:RTK+10 mm / minuto RMS / V:RTK+20 mm / minuto RMS

recisión de ima en  1cm
2cm~4cm (rango de 2~15 m)

C mara 2MP&5MP
Soporta , 
imagen, 

[1]QZSS L6 puede proporcionarse mediante actualización de �rmware.
[2]La exactitud, precisión, �abilidad y tiempo de inicialización de las mediciones dependen de diversos factores, como el ángulo de inclinación, el número de satélites, la distribución geométrica, 
el tiempo de observación, las condiciones atmosféricas y la validación multitrayectoria, etc. Los datos se obtienen en condiciones normales.
[3]Las operaciones irregulares, como la rotación rápida y las vibraciones de alta intensidad, pueden afectar a la precisión de la navegación inercial.
[4]La precisión depende de la disponibilidad de los satélites GNSS. El Posicionamiento Hi-Fix �naliza después de 5 minutos sin datos diferenciales.Hi-Fix no está disponible en todas las regiones, 
consulte con su representante de ventas local para obtener más información.
[5]El tiempo de funcionamiento de la batería está relacionado con el entorno operativo, la temperatura de funcionamiento y la duración de la batería.  

｜Consumo de energía: 4.2W     D   imensiones (W×H): 130mm×79mm

R I I   ICI I

(PPK / Stop & Go)

｜RTK Rover (UHF/Cellular) por 24 horas.      Estático: hasta 24 horas
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