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:yg n U S 2 Scanner Portatil de SLAM

Cygnus 2 LIDAR oferece precisdo e desempenho lideres de industria,

utilizando LIDAR de Ultima geracdo e SLAM de fusdo visual. Projetado

para precisdo e fiabilidade, Cygnus 2 é capaz de garantir uma precisdo

de posicionamento a um nivel centimétrico em ambientes onde os

dados de localizacdo sdo cruciais e proporciona bom rastreio em

tempo real em areas negadas por GPS.

Precisao

v

Precisdo incomparavel
Realiza uma precisdo com uma
precisdo de 1,5 cm através de GNSS
RTK avangado e integracao visual de
SLAM.
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Portétil e leve

Pesando apenas 1,9 kg e com uma
bateria de 90 minutos, é perfeito para
grandes projetos e reduz a fadiga do
operador.

Peso

80
od

Duracao

da bateria

Aplicagdes versateis
Ideal para construgéo, levantamento
topografico, mapeamento, agricultura,
silvicultura, engenharia, calculo de
volume.

Processamento em tempo real

Modelagéo de 3D instantanea e
exportagdo de dados com
processadores potentes e algoritmos
de SLAM avancgados.

Fus3do de Point Cloud multimodo

Maior eficiéncia do projeto com varios
métodos de fusdo de mapas, pontos de
controlo de RTK e varredura de retoma
do ponto de interrupgao.

Flexibilidade da plataforma
Compativel com bolsa, mochila e UAV,
suportando varios cenarios de
aplicacao.



Software

® Software de Processamento de Desktop e Aplicativo Mével

O software oferece ferramentas abrangentes para o processamento de dados de point cloud
em tempo real, incluindo:

Modelacao e Visualizacdao 3D: Visualizagdo em tempo real e capacidades de pds-processamento.

Gestao de Dados: Otimizagéo de point cloud, georreferenciagdo, colorizagdo, corte e calculo de volume.

Controlo de dispositivo: Aquisigéo perfeita de dispositivos, point cloud de streaming ao vivo e

monitorizacado do estado do dispositivo.

Beneficios

- Melhor Detalhes e Precisio:

Captura point cloud de alta densidade com 1 cm de espessura para uma visualizagao superior dos
dados e identificacdo de caracteristicas.

- Operacao Eficiente:

Simplifica projetos de grande escala com tecnologias avangadas de digitalizagdo e processamento.

- Design Amigavel:
Operagao facil com um botéo, IMU integrada de alta precisao, registador de dados de alto
desempenho e bateria de encaixe para uma configuragao e utilizagéo rapidas.



Aplicacoes

Mapeamento Topografico

Célculo de Volume

Especificacoes

Investigagdo Agricola e Florestal

Mapeamento de Emergéncia

Pesquisa de Engenharia

Espago Uubterraneo

Cobertura de Operagao 0.5m~120m

Laser Class 1/905nm

Canais de Resolucao 16

Exatidao +15cm

FOV 360° x 270°

Pontos/s 320,000

Processamento Resolucao em tempo real + Pds-processamento
Mostra Point cloud de transmisséo em direto

Operador Bolsa / Mochila / UAV / Veiculo

Peso do Scanner

< 1.9 kg (Com bateria)

FOV:125.4°*66.8°*148.2°

Camara (Cor de visao frontal)

Tamanho da imagem: 3840*2160

Temperatura de Funcionamento -20°~50°
Vida Util da Bateria 1.5h
Protecao IP54
Capacidade de Armazenamento 512GB
Formato de Point Cloud las

Tensao de Entrada

Montagem em V 46.8 Wh, 14.4 V bateria

Consumo de Energia

<30w
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